
2
DISEÑO DE UN DISPOSITIVO PARA AUTOREHABILITACIÓN 

PASIVA DE RODILLA NO SUPERVISADA
Mary J. Vergara4, José M. Segnini5, Sebastián  Provenzano6 , 

Anderson P. Chagna7, Jesús E. Diez y Riega8

4

Universidad Católica de Ecuador, Ibarra, Ecuador. {mjvergarara@pucesi.edu.ec; jmsegnini@pucesi.edu.ec}
Grupo de Diseño y Modelado de Máquinas DIMMA, Escuela de Ingeniería Mecánica Universidad de Los Andes, 
Mérida, Venezuela. {prse@ula.ve}
5

Universidad Católica de Ecuador, Ibarra, Ecuador. {mjvergarara@pucesi.edu.ec; jmsegnini@pucesi.edu.ec}
6Grupo de Diseño y Modelado de Máquinas DIMMA, Escuela de Ingeniería Mecánica Universidad de Los 
Andes, Mérida, Venezuela. 
7

Católica de Ecuador, Ibarra, Ecuador. {mjvergarara@pucesi.edu.ec; jmsegnini@pucesi.edu.ec} 
8Escuela de Medicina. Facultad de Medicina Universidad de Los Andes, Mérida, Venezuela 

43



Palabras clave: dispositivo, autorehabilitación, rodilla, movimiento 
pasivo. 

INTRODUCCIÓN 

MARY J. VERGARA, JOSÉ M. SEGNINI, SEBASTIÁN PROVENZANO 
ANDERSON P. CHAGNA, JESÚS E. DIEZ Y RIEGA44



Quality Function 
Deployment

DISEÑO DE UN DISPOSITIVO PARA AUTOREHABILITACIÓN 
PASIVA DE RODILLA NO SUPERVISADA 45



MARY J. VERGARA, JOSÉ M. SEGNINI, SEBASTIÁN PROVENZANO 
ANDERSON P. CHAGNA, JESÚS E. DIEZ Y RIEGA46



PROCEDIMIENTO DE DISEÑO  

DISEÑO DE UN DISPOSITIVO PARA AUTOREHABILITACIÓN 
PASIVA DE RODILLA NO SUPERVISADA 47



RESULTADOS Y DISCUSIÓN 

Análisis jerárquico para selección de alternativas

MARY J. VERGARA, JOSÉ M. SEGNINI, SEBASTIÁN PROVENZANO 
ANDERSON P. CHAGNA, JESÚS E. DIEZ Y RIEGA48



Análisis cinemático del mecanismo 

DISEÑO DE UN DISPOSITIVO PARA AUTOREHABILITACIÓN 
PASIVA DE RODILLA NO SUPERVISADA 49



 Muslo Pierna Pie
Longitud (cm) 40 43 25

Masa (kgf) 12 6 2
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Descripción Elemento Cantidad

1 1
2 1

Articulación 3 10
4 3
5 1
6 1
7 1
8 2
9 2
10 1
11 4
12 1
13 1
14 1
15 1
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Análisis estructural

Poisson

0,33 280 310 71

Condiciones de frontera para la simulación numérica 

revolute
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